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Résumé : La réalisation d'un outil fiable, sécurisé, et -
paramétrable, générant avec précision des impulsions =

de courant entre deux électrodes posées sur un ‘J
patient, est l'objet de ce stage, en vue de permettre des FONDATION
recherches sur la récupération du systéme nerveux lors GARCHES
\de la stimulation épidurale®. )
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[Travail realisé a partir d'un travail préliminaire sur la commande d'un pont en H par IR 21 10:\
* Constitution d'un hacheur élévateur 12V vers 600V réglables pour utilisation sur batterie.

* Protection des sorties de I'lR 2110 et modification du montage de commande du pont

Au MHz, la capacité de grille du transistor est non négligeable et provoque des impulsions
de courant en sens inverse menant a la détérioration de I'IR 2110. La protection du systéme
accroit en contrepartie le temps de blocage des transistors. De nouveaux transistors a faible
capacité de grille sont donc choisis pour cette application. Par ailleurs les diodes de
bootstrap sont changées pour une commutation rapide mais leur dimensionnement, ainsi
que les condensateurs du hacheur, ne permet pas de dépasser les tests a 200 volts.

* Programmation d'un circuit FPGA en
vue de commander les transistors

Les temps de basculement des sorties des

microcontréleurs a disposition étant trop

élevés, le FPGA a finalement été choisi

pour fournir un chronogramme stable et |
paramétrab|e_ Figl. Tension d'électrode (en bleu), avant (a gauche) et apres (a
droite) redimentionnement des transistors. (Tensions de commande
en vert et rouge, et tension du condensateur de bootstrap en bleu)

* Programmation de la carte Maple-Mini
La commande du niveau de tension du hacheur est réalisée par PWM, tandis que les
parametres des impulsions électroniques de la stimulation épidurale sont transmis par un bus
de 15 broches connectées a la FPGA. La carte pourra ensuite étre interfacée avec un écran

\tactile pour recevoir les données de contréle de I'utilisateur. J
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